附件1

“重症护理智能机器人系统研发”协作单位
申报说明


为进一步贯彻落实“十四五”期间国家科技创新有关部署安排，推进国家重点研发计划《重症护理智能机器人系统研发》，经研究，我所决定在全国范围内开展项目协作单位征集工作。
一、目标
（1） 开展护理智能机器人系统需求调研；
（2） 编写护理机器人需求分析与功能设计方案，其中关于重症护理部分要重点进行分析；
（3） 编写重症护理机器人工作环境分析，其中关于ICU部分要重点进行分析。
[bookmark: 三、课题研究周期]二、重点考核指标
（1） 研究护理机器人的能力范围
1． 对护理机器人的拍背模式与拍背力对排痰的影响规律进行研究。应包括背模式（频率、间隔、范围等）、终端拍背力大小对排痰效果有极大的影响，不同的重症患者以及同一重症患者不同体位下产生最佳排痰效果所需要的拍背模式及拍背力存在差异性。
2． 研究拍背模式、拍背力等因素对排痰作用的影响规律；
3． 研究机器人机构设计、动作规划以及制定控制策略的依据。
4． 研究拍背模式、拍背力等因素对排痰作用的影响规律，进而指导拍背机器人机构设计和动作规划，优化设计拍背机器人拍背终端结构、形式和作用效果，个性化选择和调控拍背模式与拍背力，为实现个性化拍背治疗和最佳排痰效果奠定基础。
5． 研究除拍背以外的护理模式。
6． 基于智能机器人系统的护理数据分类分级及安全治理模式。重点研究数据加密存储、商用密码技术应用、信创产品兼容等。
7． 研究护理领域安全硬件结合创新。
（2） 研究护理机器人能解决的科学问题
1． 从患者角度分析护理机器人能解决的科学问题。
2． 从患者角度分析重症护理的需求。重点解决患者具有病情危重、自理能力丧失、长时间卧床等特点，容易产生褥疮、肺部感染等并发症，诸如新冠肺炎重症患者等还有传染性。为了降低重症护理过程中医护人员的劳动强度和感染风险，拟融合智能感知、遥感遥测、人机交互、智能控制等先进技术，研发面向危重症监护的医用重症护理机器人系统，实现唤醒、起卧、翻身、拍背和床位调节等护理工作的机器人化。
3． 研究机器人进行护理的系统功能及构成方案以及利用机器人进行拍背时，拍背模式、拍背力等因素对排痰作用的影响规律，为拍背排痰机器人的设计提供依据。
三、课题研究周期
原则上课题研究周期为3个月。
[bookmark: 四、课题管理]四、课题管理
[bookmark: （一）课题申报]（一）课题申报
申请人填写《重症护理智能机器人系统研发协作申请书》（附件 2），申请书 word 版本及 pdf 扫描件（签字、盖章）于2023年11月3日17:00前发送至电子邮箱，文件名及邮件主题为“重症护理智能机器人系统研发+单位+姓名”。
[bookmark: （二）立项答辩会]（二）申报答辩会
我所收到申请书后，将组织答辩会，由申请人从立项依据、研究方法、创新点等方面进行介绍，本项目专家委员会对参评单位进行审核评议，并选出2-3家单位承担该课题。
通过专家评议的申报单位，我所将发布通知，并给予人民币20,000元至50,000元的经费支持。项目实施费用不足部分由申报单位自行承担。
[bookmark: （三）结题答辩会]（三）结题答辩会
研究课题完成后，我所将组织结题答辩会， 由申请人提交本课题的研究报告并进行成果汇报。
（四）其他事项
课题申请单位应至少撰写一篇与课题相关的研究论文。

